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INSTALLATION DIAGRAM DIMENSIONS

arm 4.5 meter

Light LED
Light LED

365 mm265 mm

ARM LED

GUARD Fence

Electromechanical road barrier system for control of road access

Light LED

200 mm

80 mm

24VHigh Speed GaTesKANE

K A N E

GaTes

TECHNICAL DATA

CODE

ELECTRICA DATA

POWER SUPPLY (Vac 50 Hz)

RATED ABSORPOTION (A)

MAXIMUM ABSORPTION (A)

RATED POWER (W)

Motor Type

SPEED ( M/S)

RATED FORCE (N)

MAXIMUM FORCE (N)

WORK CYCLE (CYCLES / HOUR)

PROTECTION LEVEL (IP)

WORKING TEMP  (C MIN / MAX)

DIMENSIONS (mm)

WEIGHT (Kg)

140W

4

4

300

1400

CONTINUOUS

44

-20  + 60

1000+365+265

50

1.5

24V DC

 BARRIER GUARD

Input Power 230V - AC

DC24V digital brushless motor

Motor Rotate Speed 1400 RPM

Emergency System Charger 24V - 10A - 260W
Battery 2 - 2.6A

Barrier gate operators for all sizes with high speed and 
adjustable. In the picture, read the device size, shape, 
model, performance and technical information, and 
choose according to your needs.
A new range of barrier gate operators to control road 
access to parking, private and public transit areas, 
including high traffic areas. 
Electromechanical barrier system for road access control 
with gearbox motor in oil, with 24V smart steering circuit 
with brushless motor, speed adjustable.
The device shines during the day and bright with the 
lights on the body and it is adjustable. Telescopic arm of 
two-color octagonal light with green and red light logic. 
Adjustable speed and anti-damage safety function are 
available in two types of models. 
Aluminum telescopic arm with resistant color coating in 
three sizes from 3 to 6 meters long.
Greater convenience and safety in programming and 
maintenance of the same internal control unit is used in 
all versions.
Large entrance door for quick and easy access. 
Reinforced gear motor support with easy portability. 
Maximum anti-crushing safety when opening and closing 
the barrier body support inside for minimal visual impact. 
Electronically adjustable speed from 1 second to 6 
seconds adjustable for each width Strength, reliability 
and easy installation. Elliptical section bar for lighter 
weight and more wind resistance, special profile for 
quick assembly of accessories. 
Optional pivot connection to protect the obstacle in the 
event of a collision. 
easy to balance, thanks to the practical spring Easy 
release arm with rotary axis inside the control unit.
With protection against weather (IP)



با تشکر از شما برای انتخاب محصولات کانھ گیتس  دفترچھ راه اندازی و نصب راھبند کانھ گیتس
 .و وصل برق تمامی موارد مکانیکی و شارژ فنر و بالانس اھرم بھ صورت دستی را چک نمایید دستگاه روشن نمودن از قبل

و وقتی اھرم بھ سمت  ص خواھد بود خلایک اندازه و کمی بھ صورت  ھا  است فنرتوجھ داشتھ باشید اھرم راھبند وقتی بالا
عملکرد بالانس  .د شد نھر دو فنر  بھ یک اندازه و ھمسان شارژ بھ سمت کشیده شدن یعنی شارژ خواھحرکت مینماید  پایین

.م بھ دستگاه فرمان حرکت ندھیدبدون نصب اھر» .  فنر ھا برای عملکرد طولانی  و طول عمر دستگاه مفید خواھد بود   
  .و سیستم شارژ مرکزی فقط مدار و موتور را راه اندازی مینماید. در زمان نبود برق شھری چراغ ھای بدنھ و بازو خاموش خواھند بود: تذکر
  .دستگاه سیستم را روشن و فعال نگاه میدارد  ، فقط برق اضطراریبرق در زمان نبود دقت کنید . فعال است لوپ زمینی با برق شھری : تذکر 

 .ب  نمایدو نصقبل از ورودی جریان بھ دستگاه را تھیھ  حتما محافظ برق را: محافظ برق 
  رسید و دستگاه را  دآمپر خواھ ١٠ولت  ٢۴ما بھ ترانس ا بھ فیوز داخل بدنھ دستگاه وصل کنید این جریان برق مستقیولت ر ٢٢٠برق شھری 

 اتصالات وھستند  درست) سنسور ھای سیم و موتور ھای سیم،  برق ھای سیم( خارجی سیمھای ھمھ ترتیب و قطبیت آیا کھ کنید بررسی .روشن می نماید
 .دھستن پایدار و محکم

تذکر نکتھ مھم 
 مرحلھ اول

دستگاه در مقابل یک دیگر در صورتی کھ نیاز دارید دو
، و درب دستگاه بھ یک سمت باشند نصب نماید 

. دھیدیکی از دستگاه ھا را باید بھ چپ گرد تغییر
  و این مکان  با تغییر مفصل ھای متصل  بھ فنر

 حرکت و تغییر مسیراتصالات بھ شفت مرکزی گیربکس 
  .انجام خواھد شد طرف رو بھ رو  بھ فنر 

فیلم مربوط بھ تغییرات را از فروشنده میتوانید 
 .دریافت نماید

 و بسیار مھم لھ دوم مرح
  پس از تغییر عملکرد مکانیکی چپ بھ راست

رفتھ و طبق  L13- LDاز طرق منوی دستگاه بھ گزینھ  
  .نقشھ منوی تنظیمات گزینھ عدد ھا را تغییر دھید

 مدار کنترول دستگاه

در حالت عادی تنظیمات پیش فرض کارخانھ  -
  . پاسخگوی نیاز شما میباشد تا حدودی   
  نصب سنسور چشمی توصیھ میشود  -
  .حتما نصب نمایید   





  .د شدو تمامی چراغ ھای بدنھ دستگاه نیز روشن خواھ. را نشان میدھد190پس از روشن شدن دستگاه صفحھ نمایشگر عدد  
  را شناساییاگر دستگاه خاموش و سپس روشن گردید؛ با فرمان اول مجدد مسیر - 
  .ھ حرکت خواھد داشتبوق و سرعت آھست خواھد کرد و با صدای  

  را بالا) بازوی اھرمی( ولی میتوانید مسیر را یک بار دیگر معرفی نمایید بھ صورت
  بھ ممتد اھرم با صدای بوق close(ثانیھ شاستی  ٢د با نگاه داشتن عمود قرار دھی

  را نگاه دارید مسیر بالا را ) OPEN(بعد شاستی و . پایین حرکت مینماید سمت 
  .با بوق ممتد طی خواھد کرد شناسایی مسیر ھر دو طرف بھ پایان رسیده است

  .گاه بھ صورت استاندارد عمل مینماییدبا ریموت کد شده فرمان دھید و دست
  .ر تصویر مقابل نحویھ ورود بھ  لیست تنظیمات را آموزش میدھدد - 
  تنظیمات با فشار دادن شاستی ذخیره تغییرات را در در ھر مرحلھ تغییر  - 
  .و از منو خارج خواھید شد ذخیره نماید  
  .انجام دھید نصبموقعیت موردنیاز راھبند را در  تنظیمات حرفھ ای - 

  .گر تاثیری نخواھد داشتشیعنی بیشتر و یا کمتر کردن عدد نمای درھر قست میباشد ار تنظیمات با توجھ بھ مقدار حد اعلام شدهدر تنظیمات دستگاه مقد:  توجھ

  .امکان پذیر است  L15 – LF و حذف ریموت ھا از منوی کد دھی ریموت -
  ثانیھ بوق۴از »بعد(SAVE & Enter)شاستی  داشتن نگھ بھ این صورت است کھ با  و حذف تمامی ریموت ھا برگشت تمامی  تنظیمات بھ صورت پیش فرض کارخانھ - 
  .و تمامی ریموت ھا پاک شده استبھ پیش فرض کل تنظیمات  . دست خود را از شاستی بردارید »بوق طولانی شنیده و قطع خواھد شد بعد» بوق دوم و بعد» بعد اول  و  
  .تغییر دھید 3و یا بھ    0شما یا بھ   .خواھد بود 1بھ صورت پیش فرض روی عدد  .تغییر دھید  LDرا از منو بازو چرخش مسیر  مجددو   

 
  نمایش منو

 منو
  حد تنظیم پارامتر  تو ضیح

  توجھ کنید  بھ اعداد 
پیش 
  فرض

 جزییات
 

L1   
 

L01 در باز شدن اھرم سرعت  
 

20 تا   95 
 

ر باشد تموتور در باز شدن بازوی راھبند بیش اولیھ در صورتی کھ میخواھیم سرعت 50
.کاھش سرعت خواھیم داشت ٢٠تا عدد   م و یاافزایش دھی ٩۵ا  تا عدد میتوانیم نھایت  

L2  
 

L02  در بستھ شدناھرم سرعت  
 

20 تا   ر باشد تموتور در بستھ شدن بازوی راھبند بیش اولیھ در صورتی کھ میخواھیم سرعت 50 95
.کاھش سرعت خواھیم داشت ٢٠تا عدد  افزایش دھیم و یا   ٩۵ا  تا عدد میتوانیم نھایت  

L3  
 

L03  رعت دور آھستھستنظیم  
اھرم شدن و بستھ شدندر باز  

8 تا   15 
 

12 
 

را میتوان افزایش و یا کاھش دھید در باز و بستھ شدن ، دور دوم سرعت آھستھ  
.اگر کمتر باشد ممکن است بھ انتھای مسیر نرسد  

L4 L04 بھ مانع برخورد حساسیت  
با اھرم   

 

15 تا   30 
 

30 
 

با مانع برخورد کند بھ سمت باز شدن اگر اھبند در زمان برگشت برای بستھ شدن اھرم ر
ھ تنظیم فنر باشد بھ واسط ٣٠پارامتر کمتر از  عدد. مسیر بالا اھرم حرکت خواھد کرد

تنظیمات مکانیکی و شارژ وبالانس فنر مھم است. م  میتواند کاھش یابدبالانس اھر  
L5 L05 

 
 قدرت موتور

 
70 تا   90 

 
70 

 
رض است در صورت نیاز میتوانید افزایش دھید اما فنر قدرت موتور بھ صورت پیش ف

.بالانس اھرم راھبند را چک نماید ھر دو فنر بھ یک اندازه و حد شارژ مھم است  
L6  

 
L06  چرخش حد تنظیم  

)پایین(افقی  اھرم  
 

 مانند میکروسویچ عمل مینماید

 90  تا 3
 
 

20 
 
 

و یا افزایش  میتوان کاھش) پایین(زاویھ چرخش بازوی اھرم آلومینیومی را حالت افقی 
  .در زمان ھای کھ نیاز دارید اھرم در زاویھ دلخواه پایین تنظیم گردد. دھید

ھمانطور کھ میبیند این دستگاه میکروسویچ  مکانیکی برای تنظیم حد بالا و پایین ندارد پس 
  .دادمیتوان حالت عمود و افقی را تغییر L9 از طریق این قسمت و پارامتر شماره 

L7  L07 تست عملکردی بھ صورت خودکار 
ثانیھ ٢۵۵تا  ١با زمان بندی از   

 حالت نمایشگاھی

 )حالت پیش فرض است(دستی  - 0 0 255 تا 0
  .ثانیھ میتوانید زمان تاخیر در ھر فرمان اتوماتیک را تنظیم نمایید ٢۵۵تا  ١

  ت مدادم  دستگاه را تست نماییداین حالت در صورتی توصیھ میشود کھ میخواھید بدون فرمان ریمو

L8 L08 حالت اوج( 4و ) با حافظھ( 1 و )بدون حافظھ(0 0 4 ,1 , 0 تنظیمات حافظھ عملکردی(  
 تا دھید فشار را دور راه از کنترل توقف دکمھ،  بالا رفتن بازو از پس،  تردد اوج حالت۴(

)دھید فشار را دور راه از کنترل سوئیچ دکمھ. شود روشن لغو عملکرد  
L9 L09 تنظیم حد چرخش 

)بالا( اھرم عمودی   
 

 مانند میکروسویچ عمل مینماید

و یا افزایش  میتوان کاھش) بالا(زاویھ چرخش بازوی اھرم آلومینیومی را حالت عمودی  20 90  تا  3
  . در زمان ھای کھ نیاز دارید اھرم در زاویھ دلخواه بالا تنظیم شود. دھید

ین دستگاه میکروسویچ  مکانیکی برای تنظیم حد بالا و پایین ندارد پس ھمانطور کھ میبیند ا
 .میتوان حالت عمود و افقی را تغییر دادL6 از طریق این قسمت و پارامتر شماره 

L10  LL تنظیم شتاب دور آھستھ در باز 
شدن بازو   

ا میتوان تغییر دادو شتاب بازو رسرعت دور آھستھ یا افزایش با کم کردن مقدار و  55 90  تا 20  
)باز شدن(  

L11  LB  تنظیم شتاب دور آھستھ در بستھ
 شدن بازو

و شتاب بازو را میتوان تغییر دادسرعت دور آھستھ با کم کردن مقدار و یا افزایش  55 90 تا 20  
)بستھ شدن(  

L12  LC  قدرت موتور در زمان حساسیت
 برخورد بھ مانع

 می لغو باشد ١٠٠ از بیش مقدار اگر حساسیت مانع عملکرد،  مانع حساسیت نیروی تنظیم 50 100 تا 15
  .آن کردن فعال برای پارامترھا تنظیم مشتری نیازھای . است لغو ١٠٢ عدد. شود

L13 LD  راھبند تغییر چرخش اھرم  
و بلعکس راست بھ چپ    

 بعد از تغییرات مکانیکی

0 و   نس دستگاه  با تغییر دادن در تنظیمات بعد از تغییرمحورھای مکانیکی و فنرھای بالا 1 3
 .تغییر دھید) راست گرد(و یا ) چپ گرد(دستگاه حرکت اھرم و بدنھ راھبد را میتوانید 

 .چرحش بازو بھ راست است 3-
  .چرخش بازو بھ چپ است 0-

L14 LE حرکت بھ صورت خودکار چک میشود حین در موتور سرعت 30 40 تا 20 قدرت موتور در استارت.  
L15 LF  کد دھی ریموت 

 یا حذف ریموت ھا
000 

 و
253 

را انتخاب نماید  000 شوید منو واردرا جھت کد دھی آماده نماید ، ۴٣٣ریموت با فرکانس  0
  .و برای معرفی ریموت بعد ھمین مسیر را تکرار نماید. ریموت را فشار دھید Aو دکمھ 

حھ نمایش بھ صورت خودکار در صف 253جھت پاک کردن حافظھ ریموت ھا با انتخاب  -
  )توجھ نمایید بی جھت ھمھ ریموت را پاک ننماید. ( کل حافظھ پاک خواھد شد

L16 LH کاھش تنظیم دروازه بازشدن دوم مرحلھ 
 سرعت

  ثانیھ  ٠.٣  سریع راھبند از استفاده برای 0 10 تا 1

L17 LP سرعت کاھش تنظیم دروازه بستن دوم مرحلھ   ثانیھ  ٠.٣  سریع راھبند از فادهاست برای 0 255 تا 0 
L18 L18  تنظیمات چراغ ھاLED  

بدنھ  و اھرم   
 چراغ راھنمایی

  . است راھنمایی چراغ حالت – 0 0 2 تا 0
در طول مسیر حرکت  چراغ بدنھ  -٢.چراغ بدنھ در طول مسیرحرکت خاموش است –١

  خاموش - ۶ -انیھ سبزث ٢  – ۵.کامل نارنجی  ۴-اھرم پایین رنگ نارنجی  -٣. روشن است
L19 L19 خروجی شدن بستھ اتوماتیک زمان 

زمینی حلقھسنسور  
سیم بندی ٢ترمینال   

 خاموش 0
 ثانیھ 1-255

  .است خاموش زمان باشد 000) بازو آمدن پایین( شدن بستھ اتوماتیک زمان 0
 ستفادهاھای ایمنی سنسور از  حتما میشود توسھ. است تغییر قابل ثانیھ 255 الی 1 زمان از

  )بھ نقشھ سیم بندی توجھ کنید( .است فعال شدن بستھ اتوماتیک زمان وقتی شود
L20  L20 خروجی شدن بستھ اتوماتیک زمان 

 سنسور چشمی
سیم بندی ٣ترمینال  

 خاموش 0
 ثانیھ 1-255

  .است خاموش زمان باشد 000) بازو آمدن پایین( شدن بستھ اتوماتیک زمان 0
ھای ایمنی سنسور از  حتما میشود توسھ. است تغییر قابل یھثان 255 الی 1 زمان از 

  )بھ نقشھ سیم بندی توجھ کنید(  .است فعال شدن بستھ اتوماتیک زمان وقتی شود استفاده

  



  

  
 )ERROR8(  ولتاژ اضافھ خطای
و ھیچ عملکردی  توقف دستگاه، دستگاه طولانی بوق صدای، زمان ھمان در، دھد می نشان را" E-8" نمایش صفحھ، مصرف برد باشد  از بالاتر تغذیھ منبع ولتاژ کھ ھنگامی

 . نخواھد داشت
 ، را نشان میدھد   "E-8" نمایش صفحھ زمان این در .شود می گرفتھ نظر در تغذیھ اضافھ ولتاژ عنوان بھ باشد ولت ٢۶.۵ از بالاتر تغذیھ ولتاژ کھ زمانی ولت ٢۴ مادربرد

، شود می گرفتھ نظر در تغذیھ  اضافھ ولتاژ عنوان بھ، باشد ولت ۴٠ از بالاتر تغذیھ ولتاژ کھ زمانی، ولت ٣۶ مادربرد. کنند نمی کار مادربرد صدای بوق طولانی شنیده و
  .کند نمی کار دمادربر، زنگ بلند زنگ، زمان ھمان در، "E-8" نمایش صفحھ، زمان این در
  
 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 ---------------------------------------------------------------------------------------------------- 
  )مقابل ھم( سیم بندی لوازم جانبی برای دو دستگاه در یک  موقیعت ورودی 

  ایی برای سیستم ھای  دوربین پلاک خوان و یا  تگ ھای شناس
 )ورود و خروج(و سنسور ھای خطی و زمینی 

 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

پیش  جزییات
 فرض

 حد تنظیم پارامتر
توجھ کنید بھ اعداد   

 نمایش توضیح
 منو

 منو

، تعداد، کنید نظیمت را ارتباط مقدار: کنید تنظیم را ارتباطات تعداد
  .باشد عادی ارتباط تواند می شماره با مطابق ارتباطات

٠تا  ٢۵۵ ١  ------ L21 L21 

 یا و چشم سنسور از عبور. باشد داشتھ حرکت پایین سمت بھ بازو وقتی
 داد خواھد برگشت معکوس صورت بھ موتور. گردد ارسال را بالا فرمان

تنظیم ۵٩  تا ١ از میتوان را  معکوس حرکت مقدار.  . 

١تا  ۵٩ ١  معکوس حرکت تنظیم 
معکوس زمان و موتور  

L22 L22 

 تر حساس نور منبع، باشد کوچکتر عدد چھ ھر: نور بھ حساسیت تنظیم
 است

٠تا  ٢۵۵ ۵٠  ------ L23 L23 

، باشد بزرگتر عدد ھرچھ: باز جھت خودبررسی اجرا حال در سرعت
 باز جھت خودکار ترلکن اصلی صفحھ برای فقط، است بیشتر سرعت
سرعت تنظیم، سرعت تنظیم، کردن  

٠تا  ۴٩ ٢۵  ----- L24 L24 

 ممکن، باشد پایدارتر کوچکتر چھ ھر: کنید باز صافی محل در را دروازه
نشود باز خود جای در کوچک خیلی است  

٨تا  ١۵ ١٢  ------ L25 L25 



  
N- English menu  
- In the image opposite, it teaches how to enter the settings list. 
- Change the settings at each step by pressing the save key Save. 
- Normally the factory default settings to some extent 
  Meets your needs. 
- Make the professional settings required for the barrier in the installation position. 
- Installing an eye sensor is recommended, be sure to install. 
  Note: In the device settings, the value of the settings according to the declared limit 
  Value It is in any part - that is, more or less display number will not work. 
- Remote coding and removal of remotes from the menu L15 - LF is possible. 
 
After turning on the device, the screen shows the number 190.  
And all the lights of the device will also turn on. 
For the first time, set the movement direction of the lever (aluminum arm) 
vertically, by holding the (DOWN) button for 2 seconds, the lever will move down and it will go to the end of the path with a low speed and 
sound, and then > Hold the (UP) button for 2 seconds to re-identify the up route. 

)then the device will go up and down with the remote command and other commands( 
-If the device is turned off and then on, it will re-identify the route with the first command and move with sound and slow speed. 
 
- Returning all the settings to the factory defaults and removing all the remotes is such that by holding the (SAVE & Confirm) button, 
after 4 seconds > the first sound and then> the second sound and then> the long sound will be heard and then cut off> Remove your hand 
from the button.      (All settings have been reset to default and all remotes have been deleted) 
 

 
 
 

Function Menu n. menu Parameter 
Setting 

Default 
Value 

Setting parameter description 

Gates opening speed 
adjustment 

 

L -1 
 

L01 
 

20-95 
 

65 
 

If we want the initial speed of the engine to be higher when the arm is 
opened, we can finally increase it to 95- Or reduce the speed to 20 

Gates closing speed 
adjustment 

L- 2 L02 20-95 65 If we want the initial speed of the engine to be higher when the arm is 
closed, we can finally increase it to 95 - Or reduce the speed to 20 

Slow speed 
In opening and 

closing 

L-3 
 

L03 
 

8-15 
 

12 The second lap moves slowly at the opening and closing of the barrier arm at the 
end of each brake lane or at a slow engine speed, if it is less it may not reach the 
end of the lane. 

Obstacle sensitivity L-4 L04 15-30 30 At the time of return, if the barrier lever closes, if it hits an obstacle, it will move 
towards opening the upper path of the lever. Parameter number less than 30 can 
be reduced by adjusting the aluminum lever spring balance. Precise adjustment will 
be very effective when setting up the barrier. 

force motor 
strength value 

L5 
 
 

L05 
 
 

70 - 90 
 
 

70 
 
 

Motor power is by default, you can increase if needed, but check the balance lever 
spring spring. Both springs are equally important and the charge limit is important. 

arm horizontal level 
value 

Acts like a  
micro switch 

L6 
 
 

L06 
 
 

3-90 
 
 

20 
 
 

The angle of rotation of the aluminum lever arm can be reduced to the horizontal 
(low) position. Adjust the lever downwards when necessary. 
As you can see, this device does not have a mechanical micro switch to adjust the 
upper and lower limits, so through this part and parameter number L9, the vertical 
and horizontal positions can be changed. 

test mode selection 
 

L7 
 

L07 
 

0-6 
 

0 
 

0(manual) 1(automatic) 
the following 1-5 is the automatic operation interval 
1 is the fastest. 5 is the slowest. 
and 6 is the half stroke operation of the gates 

gates opening 
memory function 

setting 

L8 
 
 

L08 
 

0 , 1, 4 
 

0 
 
 

0 (without memory) -1 (with memory) 
(4peak mode, after opening the switch in place, press the remote control stop 
button to tum on the function cancel . Press the remote control switch button) 

arm vertical level 
value 

when it is up 
Acts like a  

micro switch 

L9 
 
 

L09 
 
 

3-90 
 
 

20 
 
 

The rotation angle of the aluminum lever arm can be reduced vertically (up). Adjust 
the lever upwards when necessary. 
As you can see this device is a mechanical micro switch for setting the upper limit 
and 
It has no bottom, so through this part and parameter number L6, you can change 
the vertical and horizontal position. 
the smaller the opening angle of the brake lever 

adjusting the 
deceleration stroke of 

the first stage 
opening gates 

L10 
 

LL 
 

20 - 90 
 
 

55 
 
 

the smaller figure the smaller the opening deceleration stroke 
 

adjusting the 
deceleration stroke of 
the first stage closing 

gates 

L11 
 

LB 
 

20 -90 
 

55 
 

the smaller figure the smaller the closing deceleration stroke 
 

anti-crash force 
adjustment 

 

L12 
 
 

LC 
 

15 - 100 
 
 

50 
 
 

the anti-crash force adjustment larger figure, the greater the anti-crashing force, 
and the anti-crashing function will be canceled if the value exceeds 100. the factory 
default is 102, the anti-crashing function is canceled, and the customer needs to 
adjust the parameters to enable it. 

left and right 
operation setting of 

gates movement 
After mechanical 

changes 

L13 
 
 

LD 
 

0 - 3 
 
 

1 
 
 

After changing the mechanical axles and balance springs of the device, by 
changing the settings of the device, you can change the movement of the lever and 
the body of the guide (left round) or (right round). 
-3 The rotation of the arm is to the right. 
-0 Rotate the arm to the left. 

start motor strength 
of gates settings 

L14 
 

LE 
 

20-40 
 

30 
 

motor running speed during self-checking 
 

add learning remotes 
control function 

L15 
 

LF 
 

000 
And 
253 

0 
 

enter the menu, 000 is the learning state. 
253 automatically cleans the remote control and then exits automatically 



Function Menu n. menu Parameter 
Setting 

Default 
Value 

Setting parameter description 

The second stage of 
gates opening 

deceleration stroke 
adjustment. 

L16 
 

LH 
 

1-10 
 

0 
 

for 0.3-second fast barrier use. 
 

the second stage of 
gates closing 

deceleration stroke 
adjustment. 

L17 
 

LP 
 

0 -255 
 

0 
 

for 0.3-second fast barrier use. 
 

green light /light strip 
/detection status 
mode adjustment 

L18 
 

L18 
 

0 -2 
 

0 
 

0 is the traffic light mode. 1 is the in position detection status mode. are 2 is the 
three-color light strip mode (requires an external relay to achieve) 

Automatic closing 
time of  Photocell 

sensor output 
Terminal 2 wiring 

L19 
 

L19 
 

0 off 
1-255 time 

0 
 

Automatic closing time (arm lowering) is 000 off time. It can be changed from 1 to 
255 seconds. It is recommended to use the ground sensor or Photocell sensor 
when the automatic closing time is active.(See wiring diagram) 

Automatic closing 
time of ground sensor 

output 
Terminal 3 wiring 

L20 
 

L20 
 

0 off 
1-255 time 

0 
 

Automatic closing time (arm lowering) is 000 off time. It can be changed from 1 to 
255 seconds. It is recommended to use the ground sensor or Photocell sensor 
when the automatic closing time is active.(See wiring diagram) 

---- L21 L21 0 - 255 1 Set the number of communication: set the value for communication, the 
number, number matching communication can be normal 
communication 

Adjusting the reverse 
movement of the 
motor and the 
reverse time 

L22 L22 0 - 59 1 When the arm moves down. Pass the eye sensor or send the 
above command. The motor will reverse. The amount of reverse 
movement can be set from 1 to 59. 

----- L23 L23 0 - 255 50 Light sensitivity setting: the smaller the number, the more 
sensitive the light source 

----- L24 L24 0 - 49 25 Open direction self-check running speed: the bigger the number, 
the faster the speed, only for the main board power self-check 
opening direction self-check, speed adjustment 

---- L25 L25 8 – 15 12 Open the gate in place smoothness: the smaller the more stable, 
too small may not open in place 

  

Supply voltage overvoltage prompt .error8. E-8  
8", at the same time, -ly voltage is higher than the motherboard working voltage, the display screen shows"EWhen the supp

beeping, long device ring, motherboard to stop working. 
overvoltage, at this . ly voltage24V motherboard, when the supply voltage is higher than 26.5 V, it is considered as the supp

36V motherboard, when the  8", at the same time, the buzzer long ring, motherboard stop working.-time, the display display"E
8”, at -, the display display“Esupply voltage is higher than 40V, it is considered as the supply voltage overvoltage, at this time

the same time, the buzzer long ring, motherboar to stop working 
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