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 A400راهنمای نصب برد 
 تناوب کار می کنند است .  230که با ولتاژ  ACاین برد محتوی دو خروجی برای موتورهای 

 هد .داین برد از طریق اندازه گیری شدت جریان عبوری از موتور ابتدا و انتهای مسیر را تشخیص می 

 ایش داده شده است.می باشد که در شکل زیر نم SM Pluginگیرنده سازگار با آن از نمونه 

  

 

 

 Smilo ایهه گیرنده سازگار با فرسند

 

 

 

 

 

 گیرنده سازگار با فرسنده های

Very , Flo , Easy  وPlano 

 

 

 نقشه برد

 
 : توضیحات

ی باشد و )کنترل صحت کارکرد چشم ( می باشد که غیر قابل فعال کردن م Phototestاین برد شامل عملیات 

 دی آنرا غیر فعال کرد .بنباید از طریق سیم 

 ت بدین صورت عمل می کند :سعملیات فتوت
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دین اشد ( و بفته بابتدا برق فرسنده چشم را قطع می کند ) مانند حالتی می ماند که وسیله ای جلوی چشم قرار گر

ز یکی ار ااگر  ترتیب گیرنده چشم باید عکس العمل نشان دهد و اگر اینچنین نشد دستگاه عمل نخواهد کرد . پس

درست  بندی دو چشم استفاده نشود باید به طریقی این عملیات را به برد شناساند  که اینکار از طریق سیم

 اشد.امکان غیرفعال کردن این عملیات از روی برد امکانپذیر نمی ب .می شود توضیح دادهترمینالها 

 

 :اگر از هیچ چشمی استفاده نشود ترمینال بندی بدین صورت می باشد 

 
ه مربوط به ک 21و  20قطع می شود همزمان ورودیهای  13بدین صورت هنگامیکه برق فرسنده چشم ها در پاییه 

 چشم اول و دوم است نیز قطع می گردد و عملیات به موفقیت انجام می شود.

 

 می آید :در حالت استفاده از یک چشم ترمینال بندی بصورت زیر در 

 
 

و در حالت استفاده از هر دو چشم )و یا سه چشم( 

 ترمینال بندی بصورت مقابل در می آید :
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 یماتظتن

ام سقیومتر( انجق  تماما بصورت دیجیتالی بوده و مانند بردهای دیگر بصورت انالوگ )از طریقق پتان تنضیمات این برد  

 وایی است.هن و همچنین تاثیر نپذیرفتن از شرایط آب و نمی گیرد . مزیت آن دقیق بودن کارکرد و حساس بودن ا

ت فعلقی  میتقوان وضقعی   LEDانجام می گیرد و از طریق رفتار چراغهقای   P2و  P1کلیه فرمانها از طریق دو کلید 

 دستگاه را فهمید که در ذیل کاملا شرح داده می شود .

 

 

 
 

 

 بار در ثانیه چشمک می زند که آنرا بدین صورت نمایش می دهیم  1اغ چشمکزن هر در حالت عادی چر

)سقه چقراغ اول از    12 – 20 – 19 پایه هقای  (Stop – Photo – Photo1) در اینحالت چراغهای ترمینال های

ه می باشد ک ادر این حالت چراغها نمایانگر وضعیت ترمینالهدست چپ باید روشن باشد تا دستگاه درست کار کند . 

NO  و ها خاموشNC .ها روشن می باشند 

 

 ورعشق  P2را دارد و باعث توقف حرکت در هقر شقرایطی مقی گقردد و کلیقد       Stopحالت  P1در این حالت دکمه 

 . می باشد عملیات جستجو

 کنیم. Resetبهتر است دستگاه را قبل از شروع کار یکبار 

 

Reset پاک کردن حافظه() کردن دستگاه 

 متصقل   را بقاهم مقی فشقاریم و بقرق دسقتگاه را      P2و  P1برق دستگاه را قطع می نماییم و سپس دو دکمقه   ابتدا

دو  .ود چند ثانیه همه چراغها خاموش می شق می کنیم . چراغها همه شروع به چشمکزدن می کنند و سپس بعد از 

 دد . بصورت پیش گزیده می گرکلید را رها کرده و برد به حالت کارکرد عادی بر می گردد و همه تنظیمات 

 



4 

 

 

روشقن   شدن اطمینان حاصل کنیم دستگهه را روشن و خاموش می کنیم . اگقر بعقد از   resetبرای اینکه از صحت 

انیقه  ث 3ثانیه جراغها چشمک زدند یعنی دستگاه تا بحقال برنامقه ریقزی نشقده اسقت و اگقر فققط         10شدن حدود 

 گردد. resetاشد و باید چشمک بزند یعنی هنوز محتوی برنامه می ب
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 برنامه ریزی دستگاه

تگاه را برای تغییر تنظیمات دستگاه باید از طریق دو دکمه و همچنین شیوه چشمکزدن چراغها وضعیت فعلقی دسق  

 تشخیص داد .

 دستگاه کلا دو مد )حالت( برنمه ریزی دارد . 

 بصورت روشن باقی می ماند   OK: در این حالت چراغ  1مد 

فشاریم و انققدر نگقه مقی داریقم تقا       را همزمقان نگقه مقی     P2و  P1ارد شون به این مد دو دکمه برای و

بت شود . در اینحالت چراغها دیگر معنی ترمینالها را نمی دهد و روشن یا خاموش بودن آنهقا هرکقدام   ثا OKجراغ 

 به معنی فعال یا غیر فعال بودن عملگری است . بدین ترتیب :

LED 1 بصقورت   که اگر غیرفعال باشد عملگقر دسقتگاه   دستگاه اتوماتیکحالت کارکرد یر فعال کردن : فعال و غ

 نیمه اتوماتیک می شود.

LED 2  ای برای جلوگیری از حالت تداخل ریموت در مجتمقع هق   عملگر مجتمعحالت : فعال و غیر فعال کردن

 .آپارتمانی

LED 3  دن قبل از باز کردن درب()چشمکز پیش چشمکزنحالت : فعال و غیر فعال کردن 

LED 4  بستن اتوماتیک بعد از تردد .حالت کارکرد : فعال و غیر فعال کردن 

 LED 5  تاخیر بازشدن دو لنگه: فعال و غیر فعال کردن. 

 توضیحات مفصل این عملگرها در کاتالوگ جامع داده خواهد شد .

وشن خواهد ر 5و  1کردن دستگاه چراغ  Resetبصورت پیش گزیده بعد از 

 بود و این دو عملگر فعال خواهد بود.

شقمکزن  را می فشاریم . چراغقی کقه چ   P2و برای فعال و غیرفعال کردن آنها  P1دکمه  چراغهابرای عوض کردن 

اسقت و   است را می توان تغییر حالت داد . اگر در حالت چشمکزدن روشن است و آنی خاموش می شود یعنی فعال

 آنی روشن می شود یعنی غیرفعال است . چراغی که خاموش است و

 سپس برای ذخیره کردن و تایید کردن مقادیر فعلی دو دکمه را دوباره با هم می فشاریم 

 تغییراتبرای ازبین بردن چشمکزن شود .  okتا دستگاه به حالت عادی برگردد و چراغ 

 را بزنید و نگه دارید تا دستگاه به حالت عادی برگردد P1اعمال شده از بین برود دکمه  

 دقیقه هیچ دکمه ای 60که در این حالت هیچ تغییری اعمال نخواهد شد . همچنین اگر  

 فشرده نشود باز بدون اعمال تغییرات دستگاه به حالت عادی کارکرد بر می گردد. 

 1مثال از حالت مد  
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 ......................................................................................... برنامه ریزی 1وارد شدن به مد 

 ........................................................... برنامه ریزی 1جابجا شدن بین عملگرها در مد 

 ........................................................    برنامه ریزی 1فعال و غیرفعال کردن عملگرها در مد 

 .........................................................................................  1ذخیره کردن تنظیمات در مد 

 

 ..........................................................................  1ازبین بردن تغییرات اعمال شده در مد 

  سریع چشمک می زند . بصورت OK: در این حالت چراغ  2مد 

 

ن مقد گردیقد .   شد و سپس بعد از انتخاب چراغ مقورد نظقر وارد ایق    1برای وارد شدن به این مد ابتدا باید وارد مد 

 دن به این مد درشرد . برای وارد بر روی ان قرار داریم بر تنظیمات این مد تاثیر می گزا 1شماره چراغی که در مد 

دن کند . را نگه می داریم تا چراغ چشمکزن بصورت سریع شروع به چشمکز P2بر روی یکی از چراغها کلید  1مد 

نها جابجا شقد  آمی توان بین  P1چراغ یا هیچ کدام از چراغها می توانند روشن باشند که با کلید  1در این مد فقط 

 ردد.گثابت  OKشویم و چراغ  1را آنقدر نگه می داریم  تا وارد مد  P1کلید  1د و سپس برای بازگشت به م

 

 معنی عملگر ها :

) چراغ انتخابی 

 (1در مد 
 

LED1 LED2 LED3 LED4 LED5 

جراغ روشن در 

 2مد 

زمان تاخیر باز 

 بودن
LED1 : 5s 
LED2 : 10s 

LED3 : 20s 

LED3 : 40s 

LED4 : 80s 

عملکرد 

 AUXترمینال 

کردن حالت باز

1LED1 :  

بازکردن حالت 

2LED2 :  

 LED3بار کردن

:  

  : LED3بستن

چشم 

  : LED4اضافه

غیر فعال : همه 

 خاموش

زمان پیش 

 چشمکزن
LED1 : 2s 
LED2 : 4s 

LED3 : 6s 

LED3 : 8s 

LED4 : 10s 

حساسیت به 

 جریان

  : 1LED1درجه 

  : 2LED2درجه 

  : 3LED3درجه 

  : 4LED3درجه 

  : 5LED4درجه 

غیر فعال : همه 

 خاموش

تاخیر بین دو 

 لنگه
LED1 : 2s 
LED2 : 4s 

LED3 : 6s 

LED3 : 8s 

LED4 : 10s 
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ر بعضقی از انهقا   ربطی ندارد و حتی عملگ 1توجه که تغییر این پارامترها به روشن یا خاموش بودن چراغ آنها در مد 

ه ربطقی بقه   کق (  ارکرد بستن اتوماتیقک بعقد از تقردد   ک)1در مد  4آنها ندارد ]مانند چراغ 1نیز ربطی به عملگر مد 

 ([ .عبوری از موتور حساسیت به جریانندارد ) 2تنظیمات آن در مد 

 

 تنظیمات پیش گزیده بدین صورت است :

 ثانیه 20 :  زمان تاخیر 

 ثانیه 4 :  تاخیر بین دولنگه 

 باز می شود ( 2بازکردن حالت اول )فقط موتور  :   Auxترمینال 

 ) هر چه درجه کمتر باشد حساسیت به جریان بیشتر است( 2درجه  :  سیت جریان حسا

 

 عملیات جستجو

ات جریان به دو صورت دستی و اتوماتیک انجام می شود . در حالت اتوماتیک دستگاه توسط تغییر عملیات جستجو

آن  د و آمپقراژ یشتری مصرف می کنعبوری از موتور در انتهای حرکتها )موتور اگر در حالت فشار قرار گیرد جریان ب

 بالا می رود(

ود کقه  شق البته شیوه صحیح این است موتور در انتهای مسیر توسط استاپر ها و سویپ های محدود کننده متوققف  

 دسنگاه هم تغییرات آمپر را احساس خواهد کرد.

 

 جستجوی اتوماتیک

شدند جهت موتقور   ر ابتدا کمی باز می شند )اگر بستهرا می فشاریم . دربها د P2دربها را نیمه باز گذاشته و دکمه 

( . 12بقا   10یقا    9بقا   7پایقه هقای    –یا موتورها اشتباه است و باید جای چپ گرد و راست گرد آنها را عوض کرد 

نتهقای  ابسته می شود و به انتهای مسیر می رسد و دستگاه از طریق شدت جریان عبقوری از موتقور    1سپس لنگه 

اه آسقیب  می کند )توجه شود که حساسیت جریان در این حالت نباید غیرفعال باشد وگرنه به دسقتگ  مسیر را لمس

ا انتهقا بقاز   ت 1تا انتها باز می شود و پشت سر آن موتور  2بسته می گردد . سپس موتور  2می رسد( و سپس موتور 

ق عملیات فقو  )با کمی تاخیر( . اگر تا موتور به انتهای مسیر برسد و سپس در نهایت درب بسته خواهد شد می شود

 درسقققققت Phototestبقققققدین صقققققورت ر  ندهقققققد سقققققیم بنقققققدی را چقققققک کنیقققققد . احتمقققققالا   

 عمل نمی کند.

 جستجوی دستی

شان می رسند نقطه که موتورها به انتهای مسیر حرکت 4مانند جستجوی اتوماتیک می باشد با این تفاوت که در هر 

ند خود ای آنکه برد از طریق شدت جریان عبوری انتهای حرکت را حس کرا می فشاریم و در حقیقت بج P2دکمه 

ته نگقه اول بسق  لما انرا به دستگاه می شناسانیم . بدین ترتیب در اولین بار فشردن درها کمی باز می شوند و سپس 

ین در چنق هم همچنین و هم 2را می زنیم . برای لنگه  P2می شود . به محض اینکه به انتهای حرکت رسید دکمه 

 ی گیرد.مفشرده می شود و برد برنامه زمانبندی را یاد  P2بار دکمه  5هنگام باز شدن درب ها . بدین صورت 
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